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OBLLIAA MHOOPMALLMA

ALLGEMEINE INFORMATIONEN

3TO nAeanbHbIM 3HKOAEP,
oTBeYaloLMIi TpeboBaHNAM
TMIMEHbI, KOMMAKTHbIN U C
Ka4yeCTBEHHbIM CUTHA/IOM

Hier ist der ideale Drehgeber,
raumsparend, extrem
hygienisch und mit einer
hohen Signalqualitat.

1. MpOYHOCTb U yA3PO3aLMLLEHHOCT
/icnonb3oBaHMe BY/IKAHM3MPOBAHHOMO MarHUTHOTO
KO/ibLia MOBbILWAET yAapONPOYHOCTb SHKOAEPA.

2. MpocTas ycTaHOBKa
MNoaxoanT ans Ntobbix anekTpomoTopos IEC.
[na cneunduyeckmx HyKa 3akaszuymKa MOXeT
ObITb M3rOTOB/EH CreunanbHbli sHkoaep MIG.

3. BeCKOHTaKTHOe n3mepeHne, CTabuibHbIN CUrHan
3allTa OT BHELIHWX BO3AENCTBUM TEPMETUKOM Ha
OCHOBE 3MOKCUAHON CMOJbI U BbICOKOKAYECTBEHHbIE
9N1EKTPOHHbIE KOMMOHEHTbI 06ecneYnBatoT 04eHb
cTabunbHoe 6ECKOHTaKTHOE M3MEPEHME CUTHANA.

4. UckntounTenbHana 3almTa
Bnaromapa cnocoby ycTaHOBKM MeXAY ABUTaTENEM
1 pedyKTopom AaTymk MIG NoNHOCTbIO 3allLmLLEH OT
rpA3u, Nbliv, KOPPO3UKM K Baaru. [lonyckaercs,
Hanpnmep, O4MCTKa Nnoa BbICOKMM AaB/ieHNEM.

5. YpesBblYaiHO KOMMAKTHbIMN
Jnlb HEe3HaUYNTENIbHO YBENMYMBAET OOLLYIO AMHY
9/1EKTPOMEXaHUYECKOrO NpnBoaa. ToNlmMHa daaHLa
aHKoAepa MIG cocTaBnseT Bcero ot 7 4o 15 mm.

6. HMKaKMX AONONHUTENbHBIX MOAUDUKALMIA MOTOpa
Bcneacteue NpoMeXKyTOUYHOW COOPKM (MexKay
OBUraTeseM 1 peayKTopom) HUKaKMX moanduKaLmii
asuratend He Tpebyetca. Hanpumep, yanamHeHUs
KOKyXa BEHTWIATOPA MM BTOPOrO Basa ABUraTens.

—_

. Robust und stoRfest

Die Verwendung eines vulkanisierten Magnetringes
macht den Drehgeber robust und stof3fest.

Einfache Montage

Passt auf jeden IEC-Elektromotor. Als
Sonderanfertigung fertigen wir auch einen
malgeschneiderten BEGE MIG-Drehgeber.

Sehr stabile kontaktlose Signalmessung
Vollstandig von duf3eren Einfliissen geschiizte
Epoxidharzversiegelte Elektronik und hochwertige
Elektronikbauteile gewahrleistet eine sehr stabile
beriihrungslose Signalmessung.

. AuBergewohnlicher Schutz

Durch die Montage zwischen Motor und Getriebe ist
unser BEGE MIG-Drehgeber vollstdndig vor Schmutz,
Staub, Korrosion und Feuchtigkeit geschitzt. Auch
wdhrend zB. einer Hochdruckreinigung.

. Unglaublich kompakt

Maschinen und Antriebe werden kaum langer. Die
Gesamtlange wird durch den BEGE MIG-Drehgeber
lediglich 7 bis max. 15 mm langer.

. Keine zusatzlichen Motorverdanderungen

Durch die Zwischenmontage (Motor und Getriebe)
sind keine Veranderungen am Motor notwendig,
zB. verldngerte Lifterhaube oder zweites
Motorwellenende.

OBLWAA MHPOPMALMA - ALLGEMEINE INFORMATIONEN




BEGE MIG® BASIC

A90°B
1-64 nmnynbcos

NPN, PNP HTL
(Push-Pull)

C NOMOLLbI MHKPEMEHTabHOro
3HKoAepa MIG BASIC TouHoe
No3NLMOHNPOBAHME BbIMOIHAETCA 1ErKO
1 Hepoporo. OH NOAXOANT ANA BCeX
KOHTpOAepoB, 06pabaTbiBatOUMX
curHanbl HTL. MIG Basic - ato
3KOHOMMYHOE pelleHne ANA NPOCTbIX
33434 NO3MLMOHMPOBAHMA C BbIXOAHbIM
curHanom A90°B n paspewennem ot 1 ao
64 nmnynbcos Ha 060pOT.

Mit dem Inkremental-Drehgeber MIG
BASIC lassen sich hochgenaue
Positionieraufgaben einfach und
kostenglnstig durchfiihren. Geeignet fir
alle Steuerungen die HTL-Signale
verarbeiten. Das MIG Basic ist eine
wirtschaftliche Losung fir einfache
Positionieraufgaben mit einem A90°B-
Ausgangssignal und einer Auflosung
zwischen 1- 64 Impulsen pro Umdrehung.

MHKpeMeHTa IbHbIV NPOTMB abCOIOTHOIO

10 CpaBHEHMIO C MHKPEMEHTHbIM, abCOIOTHbIN 0AHO0HOPOTHbIN
3HKOZEP UMEET NPEenMyLLECTBO 3aMOMMHAHMA MNONOKEHWA Bana
3a 0AMH 060pOT. brarogaps cBoel NamaT 3TOT AaTYMK cpasy
onpeaenseT NpasuabHOE NOAOKEHWE NPV MOBTOPHOM
BK/IOYEHUM MALLMHbI, HAMPKYMEP, MOC/AEe OTKAOYEHNSA NUTAHMS.

BEGE MIG® NOVA+

A90°B / A90°B
1—-2048 nmnyabcoB
NPN, PNP, RS422 HTL
(Push-Pull), TTL

C MHKpPEMEHTa/IbHbIM 3HKOAEPOM
MIG NOVA + MOXXHO nierko
BbIMNO/IHATb 331241 BbICOKOTOYHOTO
NO3MLMOHMPOBAHMNA N COBMECTUTL
NPaKTUYeCKM CO BCEMMU
KoHTponnepamu (HTL n TTL). MIG
NOVA + UMeeT UCKIoUNTENbHOE
paspeLleHmne C BbIXOAHbIM CUTHAIOM
A90 ° B/ A90 ° B c 2048 umnynbcamu
Ha obopoT.

Mit dem Inkremental-Drehgeber MIG
NOVA+ kénnen hochgenaue
Positionieraufgaben einfach
ausgefihrt werden und ist mit
praktisch allen Steuerungen (HTL
und TTL) kompatibel. Der MIG NOVA+
hat eine auRergewdhnliche
Auflésung mit einem Ausgangssignal
A90°B / A90°B mit bis zu 2048
Impulsen pro Umdrehung.

BEGE MIG® AST

4 - 18 bit
RS422 (+ 5V)
SSI/BiSS

ABCONMOTHbIM 04HOO60POTHBbIN
sHKogep MIG obecneunsaet
ONTMMabHOE B3aMMOLENCTBME MEKIY
OTAENbHbIMW KOMMOHEHTaMW CUCTEMbI
n obaeryaet BbINOHEHWE 334au
BbICOKOTOYHOIO NMO3ULMOHNPOBAHMA.
Halum KNMeHTbl YacTo yCTaHaBAMBaAKOT
3HKoaep MIG AST B ycnhoBuax, rae
6€e30MacHOCTb M TOYHOCTb MMEIOT
pelatoLLee 3HaYeHume.

Der absolute MIG-Singleturn-
Drehgeber sorgt flr ein optimales
Zusammenspiel der einzelnen
Systemkomponenten und erleichtert
die Durchfiihrung hochgenauer
Positionieraufgaben. Unsere Kunden
installieren den MIG AST-Drehgeber
haufig in Umgebungen, in denen
Sicherheit und Genauigkeit von
entscheidender Bedeutung sind.

Inkremental vs. Absolut

Verglichen mit dem Inkrementaldrehgeber hat der
Absolutdrehgeber den Vorteil das dieser die aktuelle
Position der Motorwelle innerhalb ein Umdrehung
speichert. Daher sind z.B. nach einem Stromausfall keine
Referenzfahrten nétig.

OBLLAA NHOOPMALMA - ALLGEMEINE INFORMATIONE




BEG BALL MAPTHEP ANA HALERHBIX MPUBOAHBIX CUCTEM
rower ansmssioy | 1R PARTNER FUR ZUVERLASSIGE ANTRIEBSSYSTEME

WHTEFPUPOBAHHbIE MPWUBOAHbIE PELLIEHMA BEGE - BEGE INTEGRIERTE ANTRIEBSLOSUNGEN

MpoAyKTbl NMUTaHUA CeNlbCKOE X03AMCTBO YnaKkoBKa u Cbinyune

M HanUTKK M CafloBOACTBO NIOTUCTMKA maTepuansl
Lebensmittel und Landwirtschaft und Verpackung und Schittgut
Getranke Gartenbau Logistik

OBWAA MHPOPMALIMA - ALLGEMEINE INFORMA




MopcKol TpaHcnopT

Marine und Offshore

[na npousBoauTenel TEXHUKM B mpoLiecce
peannsaLmnm NPoeKTa onTMMasbHbIN BbI6OP
KOMTMOHEHTOB NPMBOAA ABAAETCA NOCTOAHHOW
npobaemon. ObbeanHEHNE OTAENbHbIX
KOMTMOHEHTOB OT Pa3HbIX MOCTaBLLMKOB YacTO
BbI3blBAET NPOBAEMbI U ApyrMe
HeyenaTeslbHble MOCAeACTBUA, TaKMe KaK
noTeps BOEMEHM Ha MePEeroBopbl No
KOHTPAKTY M KOHTPO/Ib MCTMOTHEHMA.

BEGE npenocTaBaseT KOMNAEKCHbIE CUCTEMbI
npuBoAa, KOMMNOHEHTbI KOTOPbIX
HecnpenAaTCTBEHHO COYETAOTCA APYT C APYTOM,
W, MOCKO/IbKY Bbl paboTaeTe TONbKO C OAHUM
NapTHEPOM, OPraHM3aLMMOHHbIE MPOBAEMbI
nponazatoT. Bbl 6o/bLe He OTBEKaeTECh Ha
HECKOJ/IbKMX NOCTaBLLMKOB, Pa3HOE BPEMSA
[OCTaBKM, BAPMaHTbl TPAHCMOPTUPOBKK NN
YC/IOBWA OMAAThl, U, HECCOMHEHHO, NOJly4yaeTe
NpenmyLLecTBa NPOYHOro NapTHePCTBa.

“leno He B TOM, YTO Mbl Ae/laeM, a B

TOM, YTO Mbl AeN1aeM BO3MOXHbIM.”

Flr Maschinenbauer ist es eine standige
Herausforderung, eine rentable Anlage mit
Antriebskomponenten umzusetzen. Die
Kombination einzelner Antriebskomponenten
von mehreren Anbietern bereitet

haufig Kopfzerbrechen und fuhrt zu

weiteren nachteiligen Auswirkungen wie
Zeitverschwendung bei Vertragsverhandlungen,
Management und Prozessabwicklung

BEGE bietet komplette Antriebssysteme

mit Komponenten, die nahtlos miteinander
passen. Da Sie nur mit einem einzigen

Partner zusammenarbeiten, ist das

organisieren kein Problem. Sie werden nicht
mehr von mehreren Ansprechpartnern,
unterschiedlichen Lieferzeiten, Transport- oder
Zahlungsbedingungen abgelenkt und profitieren
zudem von einer soliden Partnerschaft.

“Es geht nicht darum, was wir machen.
Es geht darum, was wir moglich machen.”

Gerard Paulides, CEO BEGE Power Transmission

XnumMma un
bapmBLEBTMKA

Chemie und
Pharmaindustrie

"KMBOTHOBOACTBO
Viehzuchtanlagen

CTponTenbcTso
Bauindustrie

OBLLUAA MHOOPMALMS

LGEMEINE INFORMATIONEN




MHKPEMEHTAJIbHbBIE 9HKOLEPBI MIG BASIC
MIG BASIC INKREMENTAL DREHGEBER

S/TEKTPUYECKUE N MEXAHUYECKME OAHHBIE - ELEKTRISCHE & MECHANISCHE DATEN

HanpskeHue nutaHma U, Spannungsversorgung U, 5-24VDC

MaKc. yacToTa MMMyNbCOB Max. Impulsfrequenz <100 kHz

MaKcumanbHas CKopocTb Max. Drehzahl 6000 min’

BbixogHOM curHan Ausgangssignale A90°B

Yuncno umnynbcos Ha 0b6opoT Impulse pro Umdrehung 1-64

YpoBeHb CUrHaNa Signalpegel Bcih;;;\; %T;t@z I{BStni;O A

Harpyska Ha Bbixoae

Belastbarkeit der Ausgange

<30mA @ U,=5VDC
<20 mA @ U, = 24 VDC

NHTepdeiic Schnittstelle HTL (Push-Pull)
BHewHAA xapaKkTepucTmnka Externe Auswertungen NPN, PNP
3allMTa OT NepenoatoCoOBKM Schutz gegen Verpolung v

3almTa OT KOPOTKOTO Schutz gegen Kurzschluss am v

3aMblKaHMA Ha BbIXxOo4e

Ausgang

breHne Bana motopa

Motorwellenspiel

TemnepaTypHbI AManasoH

Temperaturbereich

0.5 Mm aKkcmnansHoe axial  0.05 mm paamanbHoe radial

-30°C — +80°C

MaTepuan daaHua 1 cTynumubl

Flansch- und Nabenwerkstoff

AntomuHmin Aluminium

CoenHUTENbHbIV Kabesb

Anschlusskabel

PUR-sheath 4x0.14 mm? skpaHMpOBaHHbiI
PUR-Mantel 4x0,14 mm? geschirmt

OnnHa kabens

Kabelldnge

CraHgapTtHo 2 m Standard 2 m. *

MaKcrmanbHaa 41nHa Kabensa

Max. Kabelldnge

MakcumanbHo 20 m Max. 20 m. @ 24 VDC

Knacc 3awmthl

Schutzart

IP55, IP67 **

CepTudukaTt

Zertifikate

CE, RoHs

McnonHeHne dnaHua

Flanschausfiihrung

[ononHuTensHo

Wahlweise

PasnnyHas onmHa no sanpocy

** o
IP67 B 3aBMCUMMOCTM OT YNIOTHEHUI Mexay daaHLamm

MOTOpa 1 peayKTopa

IEC, NEMA, KpblLLKa, C 4-NOMIOCHBIM LUTEKEPOM
IEC, NEMA, Deckel, Stecker 4-polig

[MAPOMOTOP, NOBbLILLEHHbI TEMNEPATYPHbIN AMana3oH,
[pyroe oTBEPCTME POTOPA, CreLmanbHbIin dnaHel,
Hydromotor, erhdhter Temperaturbereich, abweichende
Rotorbohrung, kundenspezifischer Flansch

*

Sonderldngen auf Anfrage
** |P67 abhangig von der Abdichtung zwischen Motor-
und Getriebeflansch

WHKPEMEHTA/IbHbLI SHKOAEP MIG BASIC - MIG BASIC INKREMENTAL DREHGEBER




NOAKNKOYEHUE - ANSCHLUSS

Knemma - Anschluss U, oV A B
Kab - Kabel KOpUYHEBBbI 6enbin KenTblin 3e/1eHblit
ADEIb T Rabe braun weild gelb grin

Achtung: Nicht benétigte Anschluss-Litzen bitte

BHMMaHwe: noxanyicra, M3oampyinTe
isolieren und gegen Kurzschluss schiitzen.

Hencnonbsyemble coegunHeHnAa N 3allnTUTE nX
OT KOPOTKOTO 3aMbIKaHWA.

TUN CUTHAJIA - SIGNALAUSWERTUNG

PNP NPN
HTL UBw Ug 10-24V Us, 10-24V

’ RI

AB L AB T Signal AB d Signal

RI
OVl OVi oV ov oV
o i ¢
Hi

WHKPEMEHTA/IbHbLIN SHKOZEP MIG BASIC - MIG BASIC INKREMENTAL DREHGEBER




MHKPEMEHTA/IbHbIN SHKOAEP MIG NOVA+
MIG NOVA+ INKREMENTAL DREHGEBER

S/TEKTPUYECKUE N MEXAHUYECKME OAHHBIE - ELEKTRISCHE & MECHANISCHE DATEN

HanpsxeHue nutaHua U,

Spannungsversorgung U,

5-24VDC

MaKc. YacTtoTa MMMy/1bCOB

Max. Impulsfrequenz

<100 kHz

MaKcnmanbHana CKOPOCTb

Max. Drehzahl

6000 min™ (1024 umnynbcos)
3000 min™ (2048 nmnynbCcoB.)

BbIXOAHOWM cUrHan

Ausgangssignale

A90°B / A90°B

Yuncao MMnyIbCoB Ha 06opoT

Impulse pro Umdrehung

1-2048

YpoBeHb CMrHana

Signalpegel

Upgr 2Uy 07V @1, <10 mA
U,,<07V@L,, <10 mA

Harpyska Ha Bbixoae

Belastbarkeit der Ausgange

<30mA @ U, =5VDC
<20 mA @ U, =24 VDC

NHTepdelic

Schnittstelle

HTL (Push-Pull), TTL

BHewHAA XaPaAKTEPUCTUKA

Externe Auswertungen

NPN, PNP, RS422

3alinTa OT MepenotoCoBKM

Schutz gegen Verpolung

v

3awmTa OT KOPOTKOro
3aMblKaHMA Ha BbIxo4e

Schutz gegen Kurzschluss am
Ausgang

v

bueHwne Bana motopa

Motorwellenspiel

0.5 mm akcuansHoe (axial) 0.05 mmpaguansHoe (radial)

TemnepaTypHbI AMana3oH

Temperaturbereich

-30°C — +80°C

MaTtepuan daaHua 1 cTynumLb

Flansch- und Nabenwerkstoff

ANOMUHUIA, HepyKaBetollan cTanb - Aluminium, Edelstahl

CoenHUTENbHbIV Kabesb

Anschlusskabel

[OnnHa kabens

Kabellange

PUR-sheath 6x0.14 mm? sKpaHMpPOBaHHbIM
PUR-Mantel 6x0,14 mm? geschirmt

CraHaapTHO 2 m Standard 2 m. *

MakcrmanbHasn anvHa kabens

Max. Kabellange

Max. 100 m. @ 5 VDC
Max. 20 m. @ 24 VDC
Max. 50 m. @ 24 VDC, f,_ =50 kHz

Knacc 3awmTbl

Schutzart

IP55, IP67 **

CepTumdukaTthl

Zertifikate

CE, RoHs

McnonHeHne dnaHua

Flanschausfihrung

LJononHntensHo

Wahlweise

Pa3nunyHas AsvHa no 3anpocy

** IP67 B 3aBUCHMOCTYM OT YNIOTHEHMA MEXIY MOTOPOM U

peLyKTopom

VHKPEMEHTANbHbIN SHKOZEP MIG NOVA+

IEC, NEMA, KpblllKa, ¢ 4-no/. wrekepom (He ans TTL)
IEC, NEMA, Deckel, Stecker 4-polig (nicht fur TTL)

[MOPOMOTOP, NOBbILLEHHbIM TEMNEPaTYPHbIN AManasoH,
Apyroe oTBepCcTVe poTopa, CreLmanbHbI daaHel,
Hydromotor, erhohter Temperaturbereich,
abweichende Rotorbohrung, kundenspezifischer Flansch

*

Sonderldngen auf Anfrage
** |P67 abhangig von der Abdichtung zwischen Motor-
und Getriebeflansch

MIG NOVA+ INKREMENTAL DR




NMOAKMIOYEHMUE MIG NOVA+ - ANSCHLUSS

Knemmbl - Anschluss U, oV A B A B
KOPUYHEBbIN benbin YKENTbIN 3e/1eHbll 0308BblIl cepbliii
Kabesnb - Kabel P : . P P
braun weil3 gelb grin rosa grau
e ————— pa i AP AL
— — roos B JLILILILIL
 — —1 A90°B/A90°B 1
t— t— A I__] I__I L_l I_I l__l
ov =
=2 T B LMLMLrLrr
MIG NOVA+ @

BHUMaHMe: nokanyincra, U30AnpymnTe
HEMCNo/b3yemble COEAMHEHNA 1 3aALLUUTUTE UX OT
KOPOTKOIo 3amblKaHus.

TUN CUTHAJNIA - SIGNALAUSWERTUNG

TTL ’_——_u_al ot —_—_SV—V
| R |
’ A,B% A,B+ }
’ 4L> 3 Gy Ijm % '
’ T T » 2.B.261.532 '
ovl ovl oV
L (BEBER |
Mel | | L L L L NS . . . L

Achtung: Nicht benétigte Anschluss-Litzen bitte
isolieren und gegen Kurzschluss schiitzen.

AHKPEMEHTA/IbHbLIN SHKOAEP MIG NOVA+ -

MIG NOVA+ INKREMENTAL DREHGEB




ABCO/TOTHBIM OAHOOBEOPOTHbLIN SHKOZEP MIG AST
MIG AST ABSOLUT SINGLE-TURN DREHGEBER

S/TEKTPOUNYECKUE N MEXAHUYECKWE OAHHBIE - ELEKTRISCHE & MECHANISCHE DATEN

HanpsxeHue nutaHua U,

Spannungsversorgung U,

5-24VDC

MaKcrmanbHasa CKOpoCTb

Max. Drehzahl

6000 min’

HarpysKka Ha Bbixoae

Belastbarkeit der Ausgange

<200 mA @ U, =5VDC
<30mA @ U, =24 VDC

NHTepdelic Schnittstelle SSI, BiSS

BHelwHAA xapaKkTepucTmnka Externe Auswertungen RS422 (+ 5V) @ 30 mA
3almTa OT NepPeno/ItoCOBKM Schutz gegen Verpolung v

3aLmTa OT KOPOTKOrO Schutz gegen Kurzschluss am v

3aMbIKaHUA Ha BbIXOAE Ausgang

Mpenen n3mepeHus Messbereich 360°

PaspelleHne Auflosung 4 - 18 bit
HenanHenHocTb (25 °C) Linearitat (25 °C) <0350*

TOYHOCTb MOBTOPEHUA Wiederholgenauigkeit <0,1°

Bpema aktnBaunm Monoflop-Zeit. 20 ps

SSI TakTOBas YacToTa/Kog,

SSI-Taktrate/Code

100 kHz — 4 MHz/nBoun4HbIN - Binar

BiSS TaKkTOBas YacToTa/Koz,

BiSS-Taktrate/Code

100 kHz — 5 MHz/aBonyHbIi - Binar

YactoTa 06HOBAEHMA AaHHbIX Datenaktualitat 30 ps
[onycTumas Harpyska/kaHan Zulassige Last/Kanal 120Q
BuT owmbKM Error bit v
But npeaynpexaeHuns Warning bit v
CRC Polynom CRC Polynom 0x43

breHne Bana motopa

Motorwellenspiel

0.2 mm akcmnansbHoe (axial) 0.05 mmpaaunansHoe (radial)

TemnepaTypHbIli AManas3oH

Temperaturbereich

-30°C — +80°C

MaTepuan bnaHua 1 cTynuupl

Flansch- und Nabenwerkstoff

ANOMUHWI, Hep}KaBetollnasa ctanb - Aluminium, Edelstahl

CoeaMHUTENbHbIN Kabesb

Anschlusskabel

PUR-sheath 7x0.14 mm? sKpaHMPOBaHHbIN
PUR-Mantel 7x0,14 mm? geschirmt

[nvHa Kabens Kabelldnge CraHpaptHo 2 M Standard 2 m. **
Knacc 3awmTbl Schutzart IP55, IP67 ***
CeptuduKaThl Zertifikate CE, RoHs

McnonHeHne dnaHua

Flanschausfihrung

JononHuTenbHoO

Wahlweise

IEC, NEMA, KpbiwwKa - IEC, NEMA, Deckel

[MOPOMOTOP, MOBbILLEHbIV TEMNEPATYPHbIA AManasoH,
Apyroe oTBepCTME POTOpPa, CreLmanbHbI daaHel,
Hydromotor, erhéhter Temperaturbereich, abweichende
Rotorbohrung, kundenspezifischer Flansch

*

*kk

PEefyKTOPOM.

B 3aBMCMMOCTM OT AMameTpa marHmTa
** PasnndHan 4nmHa no 3anpocy
IP67 B 3aBUCMMOCTM OT YNIAOTHEHMA MEXAY MOTOPOM U

*  Abhanging vom Magnetdurchmesser

** Sonderlangen auf Anfrage
***|P67 abhangig von der Abdichtung zwischen Motor-
und Getriebeflansch

ABCOMOTHbBIN OIHOOBOPOTHbIN SHKOAEP MIG AST - MIG AST ABSOLUT SINGLE-TURN DRE




MNOAOKNOYEHUE MIG AST - ANSCHLUSS

Knemmsbl - Anschluss U, oV C+ € D+ D- Error
KOPUYHEBbIN Henbin 3e/1eHbll KeNTbIN cepbi 030BbIN KpacHbI
Kabenb - Kabel P ) . P P P
braun weild grin gelb grau rosa rot
+5V | | +5V
| A Data + Vi ’\ |
o
o
\ Data + i =
T 7 T A
+5V

Clock + =

| |
Clock -

l—o-m-"—o

et

BHUMaHwWe: noskanyicra, U30anpynTe
HeMcnobayemble COeANHEHNA 1 3almUTUTe
MX OT KOPOTKOTO 3aMblKaHMA.

TUM CUTHANIA - SIGNALAUSWERTUNG

Achtung: Nicht benétigte Anschluss-Litzen bitte
isolieren und gegen Kurzschluss schiitzen.

SSI

nuj

BISS C

MHCTPYKUMA No aKkcnayaTaummn / Kaanbposka MIG
AST: moay/nb KannbpoBKK TpebyeTcs Npu yCTaHOBKe
MIG AST. ina nony4eHmna AONOAHUTENIbHON
MHPopMaLmm o Kannbposke MIG AST, noxkanyicTa,
obpaTnTeCh K Halweln MHCTPYKLUMKM MO SKCNAyaTaLmu.

Bedienungsanleitung/Kalibrieren des MIG AST:
Das Kalibrierungsmodul ist fir die Installation

des MIG AST erforderlich. Weitere Informationen
zum Kalibrieren des MIG AST finden Sie in unserer
Bedienungsanleitung.

UL

Ack

Start \

Position  bit XErrorXWarn XCRC (6bit)

TStop

TAck

n bit

Tc

O/MIOTHbIV OAHOOBOPOTHbIV SHKOAEP MIG AST -

MIG AST ABSOLUT SINGLE-TURN DREHG




PASMEPbBI N YCTAHOBKA
MARE & MONTAGE

PASMEPbI - MARE TUMNOPA3MEP IEC - BAUGROREN IEC

80 50 7 44 65 2,5 3 7 58 56 FT 65 ®9x20 2 43 43 n/a
90 60 7 54 75 2,5 3 7 58 63 FT 75 PN x23 2 43 43 53
56 FT 85 ®9x20 2 60 60 55

105 70 7 64 85 2,5 3 7 7
71 FT 85 @14 x 30 2 60 60 55
56 FF 100 ®9x20 2 60 60 55
120 80 7 74 100 3 35 7 7 63 FT 100 @11x23 2 60 60 55
80 FT 100 @19 x 40 2 60 60 55
63 FF 115 @1 x23 2 60 60 55

7 85 15 35 4 7 9
140 95 71 FT 115 @14 x 30 2 60 60 55
9 85 115 35 4 9 9 90 FT 115 @24 x 50 2 60 60 n/a
71 FF 130 @14 x 30 2 60 60 55

7 100 130 35 4 7 9
80 FT 130 @19 x 40 2 60 60 55
160 10 90 FT 130 @24 x 50 2 60 60 n/a
9 100 130 35 4 9 9 100 FT 130 @28 x 60 2 60 60 n/a
112 FT 130 ©28 x 60 2 60 60 n/a
80 FF 165 @19 x 40 2 60 60 n/a
90 FF 165 @24 x 50 2 60 60 n/a

9 120 165 35 4 9 N
200 130 100 FT 165 ?28 x 60 2 60 60 n/a
N2 FT 165 ?28 x 60 2 60 60 n/a
12 120 165 35 4 12 N 132 FT 165 ®38x80 3 n/a 105 n/a
100 FF 215 @28 x 60 2 n/a 60 n/a
250 180 12 170 215 4 5 12 35 N2 FF 215 @28 x 60 2 n/a 60 n/a
132 FT 215 ?38x 80 3 n/a 105 n/a
300 230 12 218 265 4 5 12 35 132 FF 265 ?38 x 80 3 n/a 105 n/a
160 FF 300 @42 x 110 3 n/a 105 n/a

350 250 12 238 300 5 6 12 17
180 FF 300 ®48 x 110 3 n/a 105 n/a
400 300 15 290 350 5 6 15 1/5 200 FF 350 @55 x 110 3 n/a 105 n/a

@55 x 110
450 350 15 340 400 5 6 15 1/5 225 FF400 —— 3 n/a 105 n/a
?60 x 140

[Lpyrvie pasmepsbl No 3anpocy
Andere Abmessungen auf Anfrage

PASMEPbI N YCTAHOBKA - MARE & MONTAGE




WCNONHEHUE ®IAHUA - FLANSCHAUSFUHRUNG

YEPTEX - MARBLATT

B5 & B14 B3, B5 & B14
IEC cTanpapr [IEC] Kpbiwwka [D] 4-non. wrekep [S]
IEC Ausflhrung [IEC] Deckel Ausfihrung [D] Stecker 4-polig [S]

PASMEPbI N YCTAHOBKA - MARE & MONTAGE




KPATKAA UHCTPYKLUMA: MOHTAX, MOAK/TIOYEHUE, 3AMYCK

KURZANLEITUNG: MONTAGE. VERBINDEN. GO.

|

i

l

1. YcTaHoBUTE MArHUTHOE KOJbLIO
2. YcTaHoBUTE 3HKOoAEp Ha daHel moTopa
3. YcTaHOBUTE MOTOP Ha peayKTop

[ns nonyYeHns 4oNoAHUTENbHOM MHGOPMALMK MO
YCTaHOBKE CMOTPWTE PYKOBOACTBO MO 3KCM/lyaTaLmm

1. MafSe Uberprifen und Magnetring montieren
2. Drehgeberflansch am Motor montieren
3. Motor am Getriebe montieren

Weitere Informationen zur Installation finden Sie in der
Bedienungsanleitung.

MPUMEP 3AKA3A MIG - MIG BESTELLBEISPIEL

MIG - N+-105-14-1024 |S-18-7-2- IEC - ALU

BASIC, NOVA+ or AST J
BASIC, NOVA+ oder AST

OnameTp dnaHua
Flanschdurchmesser

OTBepcTHEe poTopa
Rotorbohrung

Tonbko ana NOVA+ u Basic
YUCIO MMMYNbCOB
# Impulse

PASMEPbI N YCTAHOBKA

"~ Matepuan ¢pnaHua v CTynuubl
Flansch- und Nabenwerkstoff

VcnonHenue dnarua
Flanschausfiihrung

[OnvHa kabens
Kabellange

TonwmHa dnaHua
Flanschdicke

TOoNbKo ana AST
NHTepdelic - Pa3pelieHune
Schnittstelle - Auflésung

MARE & MONTAGE




MHTETPUPOBAHHBIE NMPUBOAHBIE PELLUEHNA

Bce MapKu. Bce TvNbl. YHMBEPCANbHbIN 3KoAep, NoAXoAALmMIA B Ntobom cayuyae.

PeaykTop
Getriebe

YacToTHbIM NnpeobpasoBaTenb

Frequenzumrichter i

BEGE MIG®

dNeeKTpoasuraTesb

Elektromotor

INTEGRIERTE ANTRIEBSLOSUNGEN

Alle Hersteller. Alle Typen. Der Universalgeber, der immer past.



BEGE [MTPOAYKT BbICOKOIO KAHECTBA

POWER TRANSMISSION

MoTop-peayKTopsl

PenykTopbl

GE UnnvHppuyeckre KE KoHuuecKko-uunmnHapuyeckmne HDV KoHunyekune

LUnnnHapunyeckune

DSG UnnnHapuyeckne

KoHunueckune

G UmanHaopuyeckune L MuHUaTIopHble KOHUYeckue

M MuHwWaTiopHble LUAMHAPUYECcKue V KoHuyeckue

KOHVI‘vIeCKO-LI,l/I}'IMHLI,pMHECKMe

RXO-RXV KoHunyecko-unavHapuyeckme

fmnonaHble YepBAayHble

K KoHunuyecko-umnmHapuyeckme VLM KoHuueckme

H Mnonanble S YepBayHble

[nockne

AM/M

KoHnyecko- uunmnapudeckie

AM UnnuHapuyekne

RXP Mnockune

MnaHeTapHble

BPM TunouaHbie

OpHbIe POSIUKM

SLM YepBayHble

EXB KoHu4ecKo-nnaHeTapHble
EX MnaHeTapHble

TM MoTOpHble POAnKK

dneKkTpoaBUraTenm

Hep)Ka Berouwan Ctasb

KBS Mpemuym

3-¢pasHble

H5AZ  3-dasHbiit [E3
H7AZ

SA 3-¢pasHbiit IE2 n [E3
sC

ATEX

S5AT
ATEX

Bubpatopsbl

W CraHaapTHble

VVE ATEX



dneKkTpoasuraTenu

BES cepua Economy

5AZC 1-dazHble

VV Micro

WC CSA

CcTembl KOHTPOAA M CEPBO

JHKogepbl MIG

NOVA+ WHKpEMEHTaNbHbIH AST ABCONOTHBIN 0AHO060POTHBIN

BASIC MIHKpemeHTanbHbIl

YacToTHble npeobpasoBaTenm

EFC 3610 dHeproaddeKkTusHble EFC 5610 BbICOKOMOMEHTHbIE

S100 BbICOKO MOLHOCTH M100  Micro

XGT HMI NaHens MS2N CuHxpoHHble

CepBO-pesyKTopbI

LC MUHMaTIOPHbIE KOHWYeCKne VC KoHwnyeckune

HC rmnownaHsle SC YepsauHble

KomnoHeHTbl npuBoaa
3ybyaTble perikM U LecTepHU

TH 3y6uatble peikm TW 3y6uaTble koneca

CTW KoHuyeckue wectepHu

Llenn 1 3B8e3004KMN

RK Ponnkosblie uenwm HB BTynouHble uenwu

TRK KoHselepHble uenu
FLK MnactuHyatble uenwu

KW 3Be3pnoyku PL Anckosble 3Be3404KN

KSPW HaTaxHble 38e3404KM
TBKW 3Be3gouku

C 3aKMMHOW CTynuLen

My®dTbl U 3aKUMHbIE CTYMULLbI

KK Lienas my¢ra T/C OrpaHnyuTeny KpyTawero

MOMeHTa




[i7] BEGE. TOGETHER

BALL MPMBOL,. HALLA TPAHCMUCCUA.






